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A propos de ce guide

AlX 4.3 Guide d’administration : installation via un réseau décrit I'installation et la
configuration du logiciel par le biais d’une interface de réseau. L'administration de
l'installation via le réseau (NIM) permet une gestion centralisée de l'installation du systeme
d’exploitation de base (BOS) AIX version 4.1 (et ultérieures) et du logiciel en option sur des
machines dans un environnement réseau. NIM permet d’installer AlX version 4.1

(et ultérieures) a partir d’'un serveur sur lequel AlX est installé.

Ce manuel ne décrit pas comment :

¢ installer BOS sur une machine sans le concours d’un serveur de réseau. Pour une
description exhaustive de I'installation du BOS, reportez-vous a AlX 4.3 Guide
d’installation.

e Gérer les réseaux. Pour plus d’informations sur la gestion des réseaux, reportez-vous au
AIX 4.3 Guide d’administration : communications et réseaux.

Les informations de ce manuel se trouvent également sur le CD-ROM "Hypertext Library for
AlIX 4.3” . Cette documentation en ligne est congue pour un navigateur web HTML 3.2.

Utilisateurs concernés

Ce manuel est dédié aux administrateurs systéme chargés de l'installation et de la
configuration d’une ou plusieurs machines AIX en environnement de réseau.

L'administrateur est supposé familiarisé avec les procédures d’installation décrites dans le
AIX 4.3 Guide d'installation, avec la gestion des systemes AIX et des environnements de
réseau.

Mode d’emploi
Cette section regroupe le contenu du manuel, les conventions typographiques adoptées et
la documentation connexe.

Contenu du manuel
Cette section présente le contenu de ce manuel et décrit brievement chaque chapitre et
annexe.

e Le chapitre 1, "NIM - Introduction”, présente les principaux éléments de I'environnement
NIM, et les taches a effectuer pour installer le systéme d’exploitation de base (BOS) et
les logiciels en option sur une ou plusieurs machines.

¢ Le chapitre 2, "Choix d’'un maitre NIM”, traite des conditions requises par la machine
maitre dans I'environnement NIM.

e Le chapitre 3, "Exploitation de base et configuration de NIM”, traite des opérations NIM
de base et des taches de configuration simples.

e Le chapitre 4, "Opérations client NIM”, traite de l'installation de NIM sur les machines
client.

¢ Le chapitre 5, "Taches avancées d’installation NIM”, traite des procédures d’installation
avancées de NIM.

e Le chapitre 6, "Taches avancées de configuration NIM”, traite des procédures de
configuration avancées de NIM.
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e Le chapitre 7, "Autres opérations”, donne des informations sur les taches
complémentaires a effectuer dans I'environnement NIM. Ces taches ne font pas partie
des procédures d’installation et de configuration standard de I'environnement NIM.

¢ Le chapitre 8, "Concepts NIM”, développe les sujets qu’il vous faut maitriser pour
exploiter les fonctions NIM.

¢ Le chapitre 9, "Commandes NIM”, fournit des informations sur les commandes NIM.

¢ Le chapitre 10, "Messages d’erreur et d’avertissement”, traite des messages d’erreur et
d’avertissement affichés par les commandes NIM et indique des procédures de reprise.

e Le chapitre 11, "Résolution des incidents NIM”, propose des solutions pour résoudre les
problemes d’installation du réseau.

e L’annexe A, "Amorcgage réseau’, traite des procédures d’amorcage d’'une machine sur un
réseau.

e |’annexe B, "Opérations associées au matériel”, indique la procédure de détermination
de I'adresse matérielle d’'une machine sur le réseau et les procédures permettant
'amorgage d’'une machine via l'interface réseau.

e L'annexe C, "Exemples de fichiers”, donne des exemples des fichiers de ressources
bosinst.data et script, ainsi qu’'un exemple de fichier de définition pour la commande
nimdef.

e L’annexe D, "Compatibilité et limites”, donne des précisions sur la compatibilité et les
limites intervenant entre AlIX version 4.1 et AIX version 4.2 (et ultérieures).

¢ |e "Glossaire” définit les termes utilisés dans le manuel.

Conventions typographiques
Voici les conventions typographiques adoptées dans ce manuel.

Gras Commandes, mots-clés, fichiers, répertoires et autres
éléments dont le nom est prédéfini par le systeme.

Italiques Parametres dont le nom ou la valeur est fournie par
l'utilisateur.

Espacement fixe Exemples (de valeurs spécifiques, de texte affiché, de code
programme), messages systéeme ou données entrées par
l'utilisateur.

ISO 9000

Ce produit répond aux normes qualité 1ISO 9000.

Documentation connexe
Bibliographie complémentaire au AlX 4.3 Guide d’administration : installation via un réseau :

e AIX - Bibliographie, CEDOC 86 F2 71WE
o AIX 4.3 Guide d'installation, CEDOC 86 F2 43GX
o AIX 4.3 Guide d’administration : communications et réseaux, CEDOC 86 F2 31JX
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Bibliographie
Les ouvrages suivants concernent le AlX 4.3 Guide d’administration : installation via un
réseau :

e A/X Commands Reference, CEDOC 86 A2 38JX a 86 A2 43JX (six volumes)

AlX Version 4.3 - Guide de résolution des incidents, CEDOC 86 F2 32JX

AIX 4.3 Guide d’administration : systéme d’exploitation et unités, CEDOC 86 F2 99HX
AlX 4.1 - Guide d’installation, CEDOC 86 F2 60AP

AlX 4.2 Guide d’installation, CEDOC 86 F2 05AT

Commande de manuels
Pour commander ce CD-ROM, adressez-vous a Bull Electronics Angers S.A CEDOC, a
I'adresse indiquée sur le formulaire de remarques, en fin de manuel. Pour commander un
exemplaire supplémentaire du présent manuel, spécifiez la référence CEDOC 86 F2 17HX.
Consultez le manuel AlX - Bibliographie pour obtenir des informations sur les publications
connexes et le moyen de se les procurer.
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Chapitre 1. NIM - Introduction

Ce chapitre présente NIM (Network Installation Management) sous AlX, ainsi que les
principales taches nécessaires a l'installation du systéeme d’exploitation de base (BOS) et
des logiciels en option sur une ou plusieurs machines.

Les machines que vous étes susceptible d’exploiter sont de type autonome, sans disque et
sans données. Une machine autonome peut s’amorcer (démarrer) toute seule. Ce n’est pas
le cas des systémes sans disque et sans données. En effet, ces derniers ont besoin pour
cela de ressources distantes. Les systéemes sans disque ne sont pas équipés d’unité de
disque. Les systémes sans données ont une unité de disque locale, mais ne peuvent étre
amorcés a partir de cette unité. Ce manuel présente les concepts et les procédures liés a la
configuration de I'environnement NIM, l'installation des machines autonomes et
l'initialisation des ressources pour les machines sans disque et sans données.

Via NIM, vous pouvez installer un groupe de machines avec une configuration commune ou
personnaliser I'installation d’'une machine spécifique. Le nombre de machines que vous
pouvez installer simultanément dépend du débit du réseau, de la vitesse d’acces aux
disques des serveurs d'installation et du type de plate-forme des serveurs.

L'environnement NIM comprend des machines client et serveur. Un serveur fournit des
ressources (fichiers et programmes requis pour l'installation, par exemple) a une autre
machine. Une machine qui dépend d’un serveur pour la fourniture des ressources est
appelée client. Dans ce manuel, toute machine recevant des ressources NIM est un client,
méme si elle joue le réle de serveur dans I'environnement de réseau global.

Toute opération client dans I'environnement NIM requiert une ou plusieurs ressources. Les
objets ressource NIM sont des fichiers et des répertoires qui prennent en charge un certain
type d’opération NIM. Les ressources NIM étant généralement des objets systéme de
fichiers du systeme d’exploitation AlX, elles sont pour la plupart fournies aux clients via le
logiciel NFS (Network File System). Ce qui signifie que nombre de ressources doivent
résider localement sur les serveurs qui les fournissent, car NFS ne peut exporter que les
objets systéme de fichiers qui sont stockés sur le support local des machines a partir
desquelles elles sont exportées.

La plupart des opérations d’'installation dans I'environnement NIM s’exécutent a partir du
serveur, ou maitre. Il est également possible d’exécuter un ensemble d’opérations
d’installation a partir de clients NIM. Une fois l'installation du réseau achevée, les
utilisateurs de clients autonomes peuvent, depuis le client, installer les logiciels disponibles
sur les serveurs NIM.

Les machines que vous souhaitez gérer dans I'environnement NIM, leurs ressources ainsi
que les réseaux par lesquels elles communiquent, sont représentés par des objets dans la
base de données centralisée résidant sur le maitre. Les objets réseau et leurs attributs
reflétent les caractéristiques physiques de I'environnement réseau. Ces informations n’ont
aucune incidence sur I'exploitation d’'un réseau physique : elles sont utilisées en interne par
NIM (informations sur la configuration).

Chaque objet de I'environnement NIM est doté d’'un nom unique que vous spécifiez lors de
la définition de I'objet. Ce nom, indépendant de toute caractéristique physique de I'objet qu’il
identifie, n’est utilisé que pour les opérations NIM. L’'avantage des noms uniques est qu’il
suffit, pour effectuer une opération sur un objet, d’indiquer son nom- sans avoir a spécifier
les attributs physiques a utiliser : NIM se charge de les déterminer. Par exemple, pour
identifier aisément les clients NIM, vous pouvez utiliser le nom d’héte du systeme comme
nom d’objet NIM, mais ces noms sont indépendants. Pour exécuter une opération sur une
machine, il suffit de spécifier le nom NIM pour que toutes les autres données dédiées a la
machine (nom héte compris) soient extraites de la base de données NIM.
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Présentation des opérations Network Installation Management
(NIM)

Les opérations NIM comprennent :

¢ Installation du BOS

¢ Personnalisation (installation) du logiciel

¢ Maintenance du logiciel

¢ Configuration de la machine

e Amorgage des diagnostics

e Amorgage en mode maintenance

¢ [nitialisation des clients sans disque et sans données

¢ Installation du BOS sur un autre disque

Remarque : Pour plus d’'informations sur le processus d’installation, reportez-vous au
AlX 4.3 Guide d’installation.

Installation du BOS
NIM peut servir d'utilitaire pour installer BOS AIX sur les machines. NIM prend en charge
les trois types d'installation possibles du BOS :

e Remplacement
e Préservation
e Migration

NIM admet également I'utilisation des images mksysb, des fichiers bosinst.data et
d’autres ressources pour installer les machines.

Personnalisation (installation) du logiciel
L'installation de modules logiciels et de mises a jour sur le réseau peut étre effectuée via
NIM. Le maitre NIM peut délivrer des logiciels a un client distant, comme un client peut
récupérer des logiciels sur un serveur.

Maintenance du logiciel
A partir du maitre NIM, vous pouvez désinstaller un logiciel résidant sur des machines
client. NIM vous permet également de valider ou de rejeter les mises a jour sur le réseau.

Configuration de la machine
NIM permet d’exécuter des scripts shell sur les machines client pour les configurer apres
installation du logiciel.

Amorcage des diagnostics
Les diagnostics matériels peuvent étre lancés sur des clients NIM via une image
d’amorgage spécifique depuis un serveur NIM plutét qu’a partir d’'une bande ou d’un
CD-ROM. Cette opération élimine non seulement la nécessité de détenir un support
d’amorgage de diagnostics, mais aussi celle d’installer les diagnostics sur les disques
locaux des machines.
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Amorcage en mode maintenance

Pour les opérations de maintenance, vous pouvez amorcer un client NIM en mode
maintenance a partir de 'image d’amorcage d’un serveur NIM au lieu de passer par une
bande ou un CD-ROM amorgable.

Initialisation des clients sans disque et sans données

Vous pouvez gérer les ressources pour des clients sans disque et sans données a partir du
maitre NIM.

Installation du BOS sur un autre disque

NIM peut servir a cloner I'exécution de rootvg (groupe de volumes root) sur un disque
secondaire ou a installer une image mksysb sur un autre disque.
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Chapitre 2. Choix d’un maitre NIM

Chaque environnement NIM ne comporte qu’'un maitre NIM. La machine maitre est
fondamentale pour toutes les opérations dans I'environnement NIM. Elle doit étre installée
et configurée avant toute opération NIM. Il doit s’agir d’'une machine autonome, exécutant
AlX version 4.2 (ou ultérieures) équipée de I'ensemble de fichiers du maitre NIM. Le maitre
gére la base de données de configuration NIM et constitue le point central de
I'administration de I'environnement NIM.

Si vous configurez plusieurs environnements NIM, chacun composé d’'un maitre et d’'un ou
plusieurs clients sur un réseau, ces environnements sont indépendants. Aucune donnée de
configuration n’est partagée par les différents maitres.

La commande rsh permet d'exécuter des commandes a distance sur des clients. Pour que
la commande rsh soit utilisable, le fichier SHOME/.rhosts (SHOME correspondant
généralement a ”/’pour root) sur le client est automatiquement configuré par NIM a
l'initialisation du client, afin que le maitre ait les permissions requises pour exécuter les
commandes sur le client en tant qu’utilisateur racine. Quand un client NIM est actif, tout
utilisateur racine peut désactiver depuis ce client les autorisations maitre d’exécution de
commandes sur le client. |l peut alternativement les activer. Pour en savoir plus sur la
commande rsh et le fichier .rhosts, reportez-vous a AIX Commands Reference et a

AIX Files Reference. Pour en savoir plus sur le contrdle par le client des autorisations du
maitre en amont, reportez-vous a "Contréle du maitre ou du client”, page 5-2.

La figure Installation lancée par le maitre montre comment le maitre exécute les ressources
d’installation sur le client autonome :

installation
(ressources)

maitre
L 1 Installation lancée par le maitre

Prenez en compte les facteurs suivants lors du choix d’'une machine qui servira de maitre
NIM :

client

e Avant que le maitre NIM puisse servir & gérer l'installation des autres machines du
réseau, vous devez installer le systéeme d’exploitation de base (BOS) version 4.2
(ou ultérieure) sur la machine choisie comme maitre. Suivez les instructions de Installing
BOS from CD-ROM or Tape dans le AlX 4.3 Guide d’installation. Vous ne pouvez pas
vous servir de NIM pour installer le BOS sur le maitre.

e Cette machine doit se trouver en configuration autonome. Il ne peut pas s’agir d’'une
machine sans disque ou sans données.

¢ Elle doit pouvoir communiquer avec toutes les machines faisant partie de
I'environnement NIM.

¢ La machine et sa console doivent étre placées a un endroit pratique pour vous, pour les
taches d’installation de réseau, car la plupart des opérations s’exécutent de fagon
centrale a partir du maitre.

¢ |l faut que la machine possede suffisamment de ressources, telles qu’espace disque et
débit du systéme, pour que vous puissiez utiliser le maitre au service des ressources
NIM.
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Chapitre 3. Exploitation de base et configuration de NIM

Ce chapitre traite des procédures d’exploitation de base et des taches de configuration
simples NIM, via l'interface Web-based System Manager interface NIM (disponible avec
AlX Version 4.3) ou I'outil SMIT (System Management Interface Tool), ou encore via la ligne
de commande. Les taches et conditions préalables a I'exécution des procédures sont
également précisées.

Configuration du maitre NIM et création des ressources d’installation de base, page 3-2
Ajout d’un client NIM autonome a I'environnement NIM, page 3-6

Installation du BOS sur un client NIM via des images d’installation (installation rte),
page 3-10

Installation du BOS sur un client NIM via une image mksysb (installation mksysb),
page 3-12

Installation du BOS sur un client NIM via SPOT-copy (installation SPOT-copy), page 3-16
Installation automatique de BOS, page 3-18

Installation pour des clients sur les réseaux ATM, page 3-20

Personnalisation des clients NIM et des ressources SPOT, page 3-23

Configuration du maitre NIM et création de ressources pour les clients sans disque et
sans données, page 3-25

Ajout d’'un client sans disque ou sans données a I'environnement NIM, page 3-29
Initialisation et amorgage d’une machine sans disque ou sans données, page 3-31
Désinitialisation de machines sans disque et sans données, page 3-33

Installation sur un autre disque d’un client NIM (clonage ou mksysb), page 3-34

Pour lancer l'interface Web-based System Manager interface NIM depuis une session
X Windows sur le maitre NIM, entrez :

wsm nim

Remarques

1.

Pour en savoir plus sur les opérations NIM et les attributs obligatoires et facultatifs pour
les personnaliser, reportez-vous a "Concepts NIM”, page 8-1.

Pour des informations complémentaires, faites appel a I'aide en ligne contextuelle
disponible pour les interfaces Web-based System Manager et SMIT.

Vous trouverez de I'aide étendue sur l'interface Web-based System Manager, qui vous
propose son assistance pour toutes les tdches exécutables dans NIM. Pour afficher
l'aide étendue, sélectionnez Contents dans le menu d’aide du conteneur NIM.
Reportez-vous a "Using Web-based System Manager” pour plus de détails sur
I'utilisation de l'interface graphique Web-based System Manager.

Pour les taches exécutées a partir de la ligne de commande, I'utilisateur root doit utiliser
ksh. En effet, s’il est défini pour un autre shell, tel que esh, l'utilisateur risque d’obtenir
des résultats inattendus.

Si une erreur se produit, il peut étre nécessaire de réinitialiser la machine avant de
relancer I'opération. Pour ce faire, reportez-vous a "Redéfinition des machines”,
page 5-3.
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Configuration du maitre NIM et création des ressources
d’installation de base

Cette procédure permet de configurer le maitre NIM, de créer les ressources d’installation
de base minimales, obligatoires pour installer les machines client NIM, et de créer les
ressources pour les clients sans disque et sans données.

Remarque : Cette procédure génére un volume de sorties important, notamment lors de la
création de la ressource SPOT. N'oubliez pas d’examiner la sortie pour
prendre connaissance des erreurs non fatales et des avertissements, non
visibles a partir d’'un code de retour de succes.

Préalables

Le maitre NIM doit disposer d’au moins 750 Mo d’espace disque. Si I'espace disponible est
inférieur, reportez—vous aux sections Utilisation de machines client en tant que serveurs de
ressources, page 5-4, Definition de SPOT /usr ou non-/usr, page 6-5 et Definition d’'une
Ipp_source sur CD—ROM ou sur disque, page 6-8.

A partir de Web-based System Manager
1. Insérez le CD-ROM Server Product AIX version 4.3 (ou ultérieure) dans I'unité de CD, ou
la bande Server Product dans I'unité de bande de la machine maitre désignée.

2. Lancez I'application Web-based System Manager Logiciel en entrant le raccourci wsm
software.

3. Dans le menu Software, sélectionnez New Software (Install/Update)—>Install
Additional Software (Custom).

4. Dans la boite de dialogue Install Software, sélectionnez /dev/cd0 ou /dev/rmt0
comme source logicielle.

5. Spécifiez bos.sysmgt.nim comme logiciel a installer.
6. Cliquez sur Advanced pour voir d’autres options. Quittez I'application Logiciel.

7. Lancez I'application Web-based System Manager interface NIM en entrant le raccourci
wsm nim.

8. Dans le conteneur interface NIM, cliquez deux fois sur le TaskGuide Configure NIM.
9. Suivez ses instructions pour vous guider dans la configuration.

Remarque : Pour ouvrir un TaskGuide, vous pouvez sélectionner son icéne, puis Open
dans le menu Selected.

Via SMIT

1. Insérez le CD-ROM Server Product AIX version 4.2 (ou ultérieure) dans I'unité de CD, ou
la bande Server Product dans I'unité de bande de la machine maitre désignée.

2. Pour installer 'ensemble de fichiers bos.sysmgt.nim, entrez le raccourci smit
install_latest.

3. Via l'option LIST, sélectionnez /dev/cd0 ou /dev/rmt0 pour INPUT device / directory for
software.

4. Spécifiez bos.sysmgt.nim comme SOFTWARE to install.

5. Acceptez les valeurs par défaut pour tous les autres champs de cet écran. Une fois
linstallation terminée, quittez SMIT.

6. Pour configurer le maitre NIM, entrez le raccourci smit nim_config_env.

7. Via l'option LIST, sélectionnez Primary Network Interface comme NIM Master.
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Via I'option LIST, sélectionnez /dev/cd0 ou /dev/rmt0 pour le champ Unité d’entrée
de 1’installation / des images.

Si vous prévoyez de prendre en charge des clients sans disque et sans données,
sélectionnez yes dans le champ Create Diskless/Dataless Machine
Resources? et indiquez les noms des ressources a créer.

10.Sélectionnez yes pour le champ Remove all newly added NIM definitions

and file systems if any part of this operation fails? |l seraplus
simple de relancer la procédure si des erreurs se produisent.

11. Acceptez les valeurs par défaut pour tous les autres champs de cet écran.

Remarque :

1.
2.

Ce processus peut étre long (en fonction de la vitesse de votre machine).

Cette procédure permet bien d’autres actions que la simple configuration du maitre NIM
et la création du Ipp_source et des ressources SPOT. Pour cette configuration, seul un
sous-ensemble des fonctions disponibles est exploité. Les administrateurs NIM
chevronnés peuvent se servir des écrans SMIT appelés pendant cette procédure pour
créer un environnement plus complexe.

Lorsque vous serez plus familiarisé avec les taches de configuration, vous préférerez
peut-étre ne pas annuler automatiquement toute configuration en cas d’échec (comme
dans I'étape 10 ci-dessus). Reprendre la procédure a partir du dernier point d’échec
permet aux administrateurs expérimentés d’accélérer le processus de configuration.

Via la lighe de commande

1.

Insérez le CD-ROM Server Product AIX version 4.2 (ou ultérieure) dans I'unité de CD, ou
la bande Server Product dans l'unité de bande de la machine maitre désignée.

. Sivous procédez a l'installation a partir d'une bande, passez a I'étape 5. Pour créer un

point de montage pour le CD, entrez :

mkdir /cdfs

Pour créer un systeme de fichiers edrom, entrez :

crfs -v cdrfs -p ro -d’cd0’ -m’/cdfs’

Pour monter le CD, entrez :

mount /cdfs

Pour installer 'ensemble de fichiers bos.sysmgt.nim a partir du CD, entrez :
installp -agX -d /cdfs/usr/sys/inst.images bos.sysmgt.nim
Pour installer 'ensemble de fichiers bos.sysmgt.nim a partir d’'une bande, entrez :
installp -agX -d /dev/rmt0 bos.sysmgt.nim

Si vous procédez a l'installation a partir d'un CD, pour démonter le systéme de fichiers
cdrom, entrez :

unmount /cdfs
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8. Pour configurer le maitre NIM via la commande nimconfig, entrez :

nimconfig —a attrl=valuel \
-a attr2=value2 \

Par exemple, pour configurer un maitre NIM avec la configuration :

master host name = maitrel
primary network interface = tr0
ring speed = 16

platform = rspc

kernel type = mp

Entrez la séquence de commandes suivante :

nimconfig -a netname=networkl -a pif_name=tr0 \
—-a ring_speedl=16 -a platform=rspc —-a netboot_kernel=mp

Remarque : Pour en savoir plus sur les attributs, reportez-vous a "Commande nimconfig”.

9. Pour créer un systéme de fichiers dans le groupe de volumes rootvg avec 400 Mo
d’espace et le point de montage /export/ lpp_source, entrez:

crfs -v jfs -g rootvg —-a size=$((2000*400)) \
-m /export/lpp_source -A yes -p rw -t no \
-a frag=4096 -a nbpi=4096 -a compress=no

10.Pour monter le systéme de fichiers, entrez :
mount /export/lpp_source

11.La Ipp_source contient les images d’installation copiées depuis 'unité source (ici, le
CD-ROM). Le serveur de Ipp_source sera le maitre NIM. Les images seront stockées
dans le répertoire /export/lpp_source/lpp_sourcel. Pour créer la ressource
lpp_source appelée 1pp_sourcel, entrez :

nim -o define -t lpp_source -a server=/dev/cd0 \
-a server=master -a location=/export/lpp_source/lpp_sourcel \
lpp_sourcel

12.Pour créer un systéme de fichiers dans le groupe de volumes rootvg avec 200 Mo
d’espace et le point de montage /export/spot, entrez :

crfs -v jfs -g rootvg —-a size=$((2000*200)) \
-m /export/spot —-A yes -p rw -t no \
-a frag=4096 -a nbpi=4096 —-a compress=no

13.Pour monter le systeme de fichiers, entrez :
mount /export/spot

14.La ressource SPOT est installée a partir d’'images de la source d’image (ici,
la Ipp_source créée a I'étape 10). Le serveur de la ressource sera le maitre NIM et le
SPOT sera stocké dans le répertoire /export/spot/spotl. Pour créer la ressource
SPOT appelée spot1, entrez:

nim -o define -t spot —-a source=lpp_sourcel \
—-a server=master —a location=/export/spot spotl

15.Si vous n’avez pas a prendre en charge de clients sans disque ou sans données, vous
pouvez arréter la cette procédure. Sinon, créez et montez un systéme de fichiers pour
leurs ressources.

Pour créer un systéme de fichiers dans le groupe de volumes rootvg avec 150 Mo
d’espace et le point de montage /export/dd_resource, entrez :

crfs -v jfs —-g rootvg —-a size=$((2000*150)) \
-m /export/dd_resource -A yes -p rw -t no \
—a frag=4096 -a nbpi=4096 —-a compress=no
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16.Pour monter le systeme de fichiers, entrez :

mount /export/dd_resource

17.Créez les ressources du client sans disque et sans données dans des sous-répertoires

de /export/dd_resource. Elles ne sont pas toutes obligatoires. Ne créez que les
ressources utilisées par votre environnement.

Pour créer la ressource root appelée root1 (obligatoire pour les clients sans disque et
sans données), entrez :

nim -o define -t root -a server=master \
-a location=/export/dd_resource/rootl rootl

Pour créer la ressource dump appelée dump1 (obligatoire pour les clients sans disque et
sans données), entrez :

nim -o define -t dump —-a server=master \
-a location=/export/dd_resource/dumpl dumpl

Pour créer la ressource paging appelée pagingl (obligatoire pour les clients sans
disque et sans données), entrez :

nim -o define -t paging —-a server=master \
-a location=/export/dd_resource/pagingl pagingl

Pour créer la ressource home appelée homel (en option), entrez :

nim -o define -t home -a server=master \
—a location=/export/dd_resource/homel homel

Pour créer la ressource shared_home appelée shared_homel (en option), entrez :

nim -o define -t shared-home -a server=master \
—a location=/export/dd_resource/shared_homel shared_homel

Pour créer la ressource tmp appelée tmpl (en option), entrez :

nim -o define -t tmp —-a server=master \
—-a location=/export/dd_resource/tmpl tmpl

Remarque :

1.

Les systemes de fichiers créés pour les ressources NIM ne sont pas obligatoires, mais
peuvent se révéler trés pratiques pour la gestion du stockage.

Les clients sans disque et sans données requiérent une ressource SPOT. La ressource
SPOT créée a I'étape 13 pouvant étre utilisée a cet effet, il est inutile de créer une autre
ressource SPOT spécifique pour les clients sans disque et sans données.

Pour en savoir plus sur les ressources NIM, reportez-vous a "Ressources NIM”,
page 8-15.
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Ajout d’un client NIM autonome a I’environnement NIM

Préalables

A partir de
Méthode A

Méthode B

Cette procédure décrit la fagon d’ajouter des clients autonomes dans I'environnement NIM.
On appelle clients autonomes des machines, qui, une fois installées, peuvent obtenir une
image d’amorgage et monter tous les systémes de fichiers a partir du disque dur local,
contrairement aux clients sans disque et sans données qui dépendent des serveurs
distants.

A partir de 'une des interfaces suivantes, servez-vous de la méthode A si la machine client
n’est pas en fonctionnement ou si AIX Version 4 n’y est pas installé. Vous pouvez
également utiliser la méthode A si BOS doit étre installé sur le client et si celui-ci doit étre
amorcé en réseau manuellement ou pour lancer l'installation au moyen d’'une opération
force-push. Pour les versions AIX antérieures a la version 4.2, des objets réseau
spécifiques doivent en outre étre définis. Dans cette procédure, les réseaux NIM sont
ajoutés automatiquement lorsque nécessaire.

A partir de 'une des interfaces suivantes, servez-vous de la méthode B si la machine client
est déja équipée de AlIX Version 4.

Si le client NIM a définir se trouve sur un réseau qui n’est actuellement pas défini dans
I'environnement NIM, la commande niminit échoue. Dans ce cas, utilisez la Méthode A
pour définir le client sur le maitre NIM, puis les étapes de la Méthode B pour parachever la
configuration.

1. Le maitre NIM doit étre configuré. Pour en savoir plus, reportez-vous a "Configuration du
maitre NIM et création des ressources d’installation de base”, page 3-2.

2. Vous devez connaitre le masque de sous-réseau, la passerelle par défaut de la machine
client et celle du maitre NIM.

Web-based System Manager

1. Dans le conteneur interface NIM, ouvrez le TaskGuide Add New Machine.
2. Suivez ses instructions pour vous guider dans la configuration.

Remarque : Pour ouvrir un TaskGuide, vous pouvez sélectionner son icbne, puis Open
dans le menu Selected.

1. Pour démarrer I'application Web-based System Manager Logiciel, entrez le raccourci :
wsm software

2. Dans le menu Software, sélectionnez New Software (Install/Update) > Install
Additional Software (Custom).

3. Dans la boite de dialogue qui s’affiche alors, spécifiez bos.sysmgt.nim.client comme
logiciel a installer.

4. Dans le menu Software, sélectionnez NIM Client > Join NIM Environment.

5. Menez la tache a son terme en vous aidant de la boite de dialogue.
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Via SMIT
Méthode A

1. Pour retirer une machine de I'environnement NIM, entrez le raccourci smit nim_mkmac.
2. Indiguez le nom héte de la machine.

3. L'écran SMIT suivant est fonction des informations détenues ou non par NIM a propos
du réseau client. Renseignez les champs obligatoires ou acceptez les valeurs par
défaut. Au besoin, faites appel a I'aide et a I'option LIST pour ajouter correctement la
machine client.

Méthode B

1. Installez 'ensemble de fichiers bos.sysmgt.nim.client sur la machine active.
2. Entrez le raccourci smit niminit.

3. Renseignez les champs obligatoires ou acceptez les valeurs par défaut. Au besoin,
faites appel a I'aide et a I'option LIST pour ajouter correctement la machine client.

Remarque : Si vous faites appel a I'option LIST pour afficher les plates-formes admises
pour la définition du client, seules les plates-formes actuellement prises en
charge par les SPOT définis dans I'environnement NIM sont affichées. Si
aucun SPOT n’est actuellement défini, seuls rs6k et rspc s’affichent comme
plates-formes sélectionnables.

Via la ligne de commande
Méthode A

Sur le maitre NIM, entrez :

nim -o define -t standalone -a

platform=rspcsmp \

—a netboot_kernel=NetbootKernelType \

-a ifl=InterfaceDescription \

-a net_definition=DefinitionName -a ring_speedl=SpeedValue \
—a cable_typel=TypeValue -a iplrom_emu=DeviceName MachineName

Exemple 1 :
Pour ajouter une machine portant le nom d’héte machinel avec la configuration suivante :

host name=machinel

platform=rspc

kernel=up

network type=ethernet

subnet mask=255.255.240.0

default gateway=gwl

default gateway used by NIM master=gw_master
cable type=bnc

network boot capability=yes (no emulation needed)

entrez la séquence de commandes suivante :
nim -o define -t standalone -a platform="rspc” \

—a netboot_kernel="up” -a ifl="find_net machinel 0”7 \
-a cable_typel="bnc” \
—a net_definition="ent 255.255.240.0 gwl gw_master” machinel
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Exemple 2 :
Pour ajouter une machine portant le nom d’h6te machine2 avec la configuration suivante :

host name=machine?2

platform=rs6k

netboot_kernel=up

network type=token ring

subnet mask=255.255.225.0

default gateway=gw2

default gateway used by NIM master=gw_master

ring speed=16

network boot capability=no (use emulation on a diskette)

entrez la séquence de commandes suivante :
nim -o define -t standalone -a platform="rs6k” \

—-a netboot_kernel="up” -a i1ifl="find_net machine2 0”7 \
-a ring_speedl="16" \

—a net_definition="tok 255.255.225.0 gw2 gw_master” \
-a iplrom_emu="/dev/£fd0” machine?2

Remarque :

1. Pour les versions AlX antérieures a la version 4.2, des objets réseau spécifiques doivent
en outre étre définis. Dans cette procédure, les réseaux NIM sont ajoutés
automatiqguement lorsque nécessaire.

2. Sile mot-clé find_net dans I'attribut if permet a NIM de faire correspondre une définition
de réseau a une définition de client, I'attribut net_definition est ignoré.

3. Pour en savoir plus sur les attributs que vous pouvez spécifier lors de la définition de

clients NIM, reportez-vous a "Définition de réseaux NIM”, page 8-3.

Méthode B

1. Installez 'ensemble de fichiers bos.sysmgt.nim.client sur la machine client.
2. A partir de la machine a définir comme client, entrez :

niminit -a name=machine2 -a

master=master_mac \

—a pif_name=Interface -a platform=PlatformType \

—a netboot_kernel=NetbootKernelType -a ring_speedl=SpeedValue \
—a cable_typel=TypeValue -a iplrom_emu=DeviceName

Remarque : Pour en savoir plus sur les attributs, reportez-vous a "Commande niminit”.
Exemple 1 :
Pour ajouter une machine portant le nom d’h6te machinel avec la configuration suivante :

host name=machinel

NIM master’s host name=master_mac

primary interface adapter=en0

platform=rspc

kernel=up

cable type=bnc

network boot capability=yes (no emulation needed)

entrez la séquence de commandes suivante :
niminit —-a name=machinel —-a master=master_mac \

—-a pif_name=en0 -a platform=rspc -a netboot_kernel=up \
—a cable_typel=bnc
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Exemple 2 :

Pour ajouter une machine portant le nom d’héte machine2 avec la configuration suivante :

host name=machine?2

NIM master’s host name=master_mac
primary interface adapter=tr0

platform=rs6k

netboot_kernel=up

ring speedl=16

network boot capability=no (use emulation on a diskette)

entrez la séquence de commandes suivante :

niminit —-a name=machine2 —-a master=master_mac \

-a pif_name=en0 -a platform=rspc —-a netboot_kernel=up \
-a ring_speedl=16 -a iplrom_emu="/dev/fd0”

Vérification de I’état de la machine client
Pour vérifier que I'opération niminit a abouti, entrez, sur le client NIM :

nimclient -1 -1 NomObjetMachineClient

Remarque : Aucune application Web-based System Manager ou menu SMIT ne peut
remplir cette tache.

La commande génére une sortie semblable a :

Autonome?2
class
type
Cstate
platform
netboot_kernel
ifl
cable_type2
iplrom_emu
prev_state
cpuid
Mstate
Cstate_result

machines

standalone

ready for a NIM operation

rsoék

up

Network2 standalone2 08005acd536d
bnc

/dev/£d0

customization is being performed
000247903100

currently running

success

Si la sortie résultant de cette interrogation indique des erreurs, vous devez valider toutes
vos données, vérifier la syntaxe, la non duplication des noms NIM, etc., et relancer

I'opération niminit.

Veillez a coordonner cette opération avec I'administrateur systéeme du maitre NIM, et
vérifiez que fous les noms d’objet NIM sont uniques dans tout I'environnement NIM.
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Installation de BOS sur un client NIM via des images
d’installation (installation rte)

Installer BOS sur un client NIM via des images d’installation est une opération semblable a
l'installation classique de BOS a partir d’'une unité de bande ou de CD-ROM, 'image BOS
étant installée a partir des images d’installation de la ressource Ipp_source.

Préalables

1. Le maitre NIM doit étre configuré et les ressources Ipp_source et SPOT définies.
Reportez-vous a "Configuration du maitre NIM et création des ressources d’installation
de base”, page 3-2.

2. Leclient NIM doit préexister dans I'environnement NIM. Pour ajouter un client a
'environnement NIM, reportez-vous a "Ajout d’un client NIM autonome a I'environnement
NIM”, page 3-6.

A partir de Web-based System Manager

Il existe deux méthodes d’installation de BOS sur un client NIM avec Web-based System
Manager. Ces méthodes sont les suivantes :

e [nstallation simple
a. Dans le conteneur NIM, sélectionnez Install Base OS TaskGuide.
b. Suivez les invites pour continuer l'installation.
¢ |Installation avancée
a. Dans le conteneur NIM, sélectionnez une machine autonome cible pour l'installation.
b. Dans le menu Selected, sélectionnez Install Base Operating System (BOS).

a. Sélectionnez rte - Install from Installation Images et renseignez les champs
obligatoires.

d. Cliquez sur OK.

e. Sila machine client en cours d’installation n’est pas un client NIM configuré et actif,
NIM ne réamorce pas automatiquement la machine sur le réseau pour effectuer
l'installation. Si le client n’a pas été réamorcé automatiquement, lancez un amorgage
réseau a partir du client pour l'installer. Reportez-vous a "Amorcage d’'une machine
sur le réseau”, page A-2.

f. Aprés 'amorgage de la machine sur le réseau, I'affichage sur la machine client
commence a demander des informations sur la configuration de la machine lors de
l'installation. Donnez les informations demandées pour poursuivre.

Remarque : Pour effectuer une installation automatique, reportez-vous a ”Installation
automatique de BOS”, page 3-18 et exécutez les taches préalables.

Via SMIT

1. Pour installer BOS sur un client NIM via une installation rte, entrez smit nim_bosinst a
partir du maitre NIM.

2. Sélectionnez la cible (TARGET) de I'opération.

3. Sélectionnez rte comme TYPE.
Sélectionnez la ressource SPOT a utiliser pour l'installation.

4. Sélectionnez la ressource LPP_SOURCE a utiliser pour l'installation.

5. Renseignez les champs affichés ou acceptez les valeurs par défaut. Au besoin, faites
appel a l'aide en ligne et a I'option LIST.
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6. Sila machine client en cours d’installation n’est pas un client NIM configuré et actif, NIM
ne réamorce pas automatiquement la machine sur le réseau pour effectuer I'installation.
Si le client n’a pas été réamorcé automatiquement via SMIT, lancez un amorgage réseau
a partir du client pour l'installer. Reportez-vous a "Amorcage d’une machine sur le
réseau”, page A-2.

7. Apres 'amorgage de la machine sur le réseau, I'affichage sur la machine client
commence a demander des informations sur la configuration de la machine lors de
l'installation. Donnez les informations demandées pour poursuivre.

Remarque : Pour effectuer une installation automatique, reportez-vous a “Installation
automatique de BOS”, page 3-18 et exécutez les taches préalables.

Via la lignhe de commande
1. Pour lancer I'opération bos_inst, entrez :

nim -o bos_inst —-a source=rte -a lpp_source=Lpp_Source \
—-a spot=SPOTName -a boot_client=yes/no ClientName

Spécifiez les ressources a utiliser pour prendre en charge l'installation et les éventuelles
options de personnalisation. Pour une simple installation rte, spécifiez les ressources
Ipp_source et SPOT.

Si la machine client en cours d’installation n’est pas un client NIM configuré et actif, NIM
ne réamorce pas automatiquement la machine sur le réseau pour effectuer I'installation.
Un amorgage réseau manuel doit étre exécuté sur la machine. Dans ce cas, indiquez
I'attribut boot_client=no a la commande bos_inst. Si la valeur de I'attribut boot_client
n’est pas spécifiée, elle est définie par défaut a boot_client=yes.

2. Sile client n’a pas été réamorcé automatiquement, lancez un amorgage réseau a partir
du client pour l'installer. Reportez-vous a "Amorgage d’'une machine sur le réseau”,
page A-2.

3. Apres I'amorgage de la machine sur le réseau, I'affichage sur la machine client
commence a demander des informations sur la configuration de la machine lors de
l'installation. Donnez les informations demandées pour poursuivre.

Exemple

La machine client, mnachinel-, n'est pas un client NIM configuré et actif. Spécifiez
boot_client=no. Pour installer le client au moyen de la Ipp_source nommée
lpp_sourcel et du SPOT nommé spot1, entrez :

nim -o bos_inst —-a source=rte -a lpp_source=lpp_sourcel \
—a spot=spotl —-a boot_client=no machinel

Remarque :

a. Les étapes d’'une installation rte sont quasi-identiques a celles des autres types
d’installation BOS. La principale différence étant que rte doit étre spécifié dans
I'attribut source de la commande nim bos_inst.

b. Pour effectuer une installation automatique, reportez-vous a "Installation automatique
de BOS”, page 3-18 et exécutez les taches préalables.

c. Pour tout savoir sur la personnalisation via NIM des différentes installations de BOS,
reportez-vous a "bos_inst”, page 8-36.
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Utilisation d’une image mksysb pour installer le systeme
d’exploitation de base (BOS) sur un client NIM
(installation mksysb)

Une installation mksysb restaure le BOS et le logiciel supplémentaire sur une cible a partir
d’'une image mksysb dans 